
Er uppgift är att utforska möjligheterna att 
bygga en robot som så bra som möjligt kan 

följa en tejplinje.

http://www.legoengineering.c
om/component/option,com_w
rapper/Itemid,83/

http://www.legoengineering.co
m/component/option,com_doc
man/

För godkänt skall laborationen redovisas 
skriftligt och muntligt.
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